










项目 SP1002 SP1102 SP1202 SP1302

测量范围

X 轴 100mm

Z1轴 10mm 15mm 25mm 40mm

Z 轴（立柱） 320mm

直线度 2μm/50mm

线性精度

X 轴 ±（3+0.02L）μm

Z1轴 ±（2.5+|0.15H|）μm

水平精度 ±（1.2+0.02L）μm

垂直精度 ±（1.5+|0.03H|）μm

检测方法

X 轴 高精度光栅传感器 0.2μm

Z1轴 高精度光栅传感器 0.05μm

驱动速度

X 轴 4档，可自定义速度

Z 轴（立柱） 4档，可自定义速度

测量速度 X 轴 0.1，0.2,0.5,1mm/s

驱动方式

X 轴 电动

Z 轴 电动



项目 SP2002 SP2102 SP2202 SP2302

测量范围

X轴 120mm

Z1 轴 15mm 24mm 40mm 60mm

Z轴(立柱) 400mm

直线度 1.5μm/100mm

线性精度

X轴 ±（1.5+0.025L）μm

Z1 轴 ±（1.2+|0.04H|）μm

水平精度 ±（1+0.025L）μm

垂直精度 ±（0.8+|0.03H|）μm

检测方法

X轴 新型数字式传感器 0.2μm

Z1 轴 新型数字式传感器 0.01μm

驱动速度

X轴 4档，可自定义速度

Z轴(立柱) 4档，可自定义速度

测量速度 X轴 0.1，0.2,0.5,1mm/s 自定义

驱动方式

X轴 电动

Z轴 电动



项目 SP3102 SP3202 SP3302

测量范围

X 轴 150mm

Z1轴 40mm 60mm 24mm

Z 轴(立柱) 450mm

直线度 1μm/100mm

线性精度

X 轴 ±（1+0.025L）μm

Z1轴 ±（1+|0.02H|）μm

水平精度 ±（1+0.02L）μm

垂直精度 ±（0.8+|0.02H|）μm

检测方法

X 轴 新型数字式传感器 0.2μm

Z1轴 新型数字式传感器 0.01μm

驱动速度

X 轴 4 档，可自定义速度

Z 轴(立柱) 4 档，可自定义速度

测量速度 X 轴 0.1，0.2,0.5,1mm/s 自定义

驱动方式

X 轴 电动

Z 轴 电动



项目 SE1500 SE1700

X轴

测量范围 100mm

检测方法 高精度光栅传感器/分辨率：0.2μm

测量速度 0.1，0.2,0.5,1mm/s 自定义

驱动方式及速度 电动 4档，可自定义速度

直线度 1.2μm/100mm 0.8μm/100mm

线性精度 ±（3+0.02L)μm

Z1 轴

量程
±0.5mm, ±1.25mm, ±2mm,

±5mm

±0.3mm, ±0.75mm, ±2mm,

±5mm

线性精度 ±0.3%f.s. ±0.15%f.s.

量程与分辨率比例 65536：1（16 位） 65536：1（16 位）

传感器类型 差动变压器，2段式 差动变压器，4段式

Z轴

立柱行程 320mm

驱动方式及速度 电动 4档，可自定义速度



项目 SE1600 SE1800

X 轴

测量范围 100mm

检测方法 高精度光栅传感器/分辨率：0.2μm

测量速度 0.1，0.2,0.5,1mm/s 自定义

驱动方式及速度 电动 4档，可自定义速度

直线度 1.2μm/100mm 0.8μm/100mm

线性精度 ±（3+0.02L)μm

Z1轴

量程 ±2mm, ±5mm

线性精度 ±0.3%f.s. ±0.15%f.s.

量程与分辨率比例 65536：1（16 位） 65536：1（16 位）

传感器类型 差动变压器，2段式 差动变压器，4段式

Z 轴
立柱行程 320mm

驱动方式及速度 电动 4档，可自定义速度

粗糙度部分

传感器量程范围 840μm/200μm 1200μm/200μm

Z1 轴传感器分辨率
13nm（840μm量程时）/

3nm（200μm量程时）

18nm（1200μm 量程时）/

3nm（200μm量程时）

测量重复性 ±4% ±3.5%

线性精度 ±7% ±6%

截止波长 0.025、0.08、0.25、0.8、2.5、8mm

评定长度 λc ╳2、3、4、5、6、7









项目 SR100 SR200

导轨行程 100mm

截止波长 0.025、0.08、0.25、0.8、2.5、8mm

测量重复性 ±3% ±1.5%

线性精度 ±5% ±3%

评定长度 λc ╳2、3、4、5、6、7

传感器量程范围 800μm/80μm

分辨率 12nm（800μm量程时）/1.2nm（80μm 量程时）

X 轴及Z 轴运动 电动

X 轴及Z 轴运动速度 4档，可选

返回速度 可自定义

测量方式 传感器移动式



项目 RA16 RA26 RA160

旋转工作台

旋转精度 (0.025+6H/10000)μm

轴承类型 气浮 摩擦 气浮

旋转速度 6rpm

工作台有效直径 180mm

最大工件直径（回转直径） 420mm 480mm

最大测量直径 250mm 280mm

台面最大承重 10Kg 15kg

垂直轴（Z 轴）

垂直移动 320mm 420mm

垂直移动方式 电动

最大检测高度（离旋转工作台） 320mm 420mm

最大检测深度 100mm(最小内径：30mm)

水平臂（X 轴）

水平移动 100mm 165mm

突出量 25mm 25mm

水平移动方式 手动

检测器

采集器件 圆光栅

圆周采样点数 4096点 8192点

传感器类型 电感传感器

传感器量程 ±300μm

传感器分辨率 最高 0.001μm



项目 参数

旋转工作台

轴承类型 气浮轴承

旋转精度 (0.025+6H/10000)μm

旋转速度 6rpm

工作台有效直径 180mm

最大工件直径（回转直径） 420mm

最大测量直径 220mm

台面最大承重 25Kg

垂直轴（Z 轴）

垂直移动 280mm

垂直移动方式 电动

立柱直线度 0.5μm/100mm

最大检测深度 100mm(最小内径：30mm)

水平臂（X 轴）

水平移动 140mm

突出量 25mm

水平移动方式 电动

检测器

采集器件 圆光栅

圆周采样点数 8192 点

传感器类型 电感传感器

传感器量程 ±300μm

传感器分辨率 最高 0.001μm

X 向 高精度光栅传感器

Z 向 高精度光栅传感器



项目 RS2600L4 RS2600M4

旋转工作台

轴承类型 气浮轴承

旋转精度 (0.025+6H/10000)μm

旋转速度 4、6、8、10rpm

工作台有效直径 180mm

最大工件直径（回转直径） 560mm

最大测量直径 280mm

台面最大承重 25Kg

垂直轴（Z轴）

垂直移动 320mm 480mm

垂直移动方式 电动

立柱直线度 0.3μm/100mm

最大检测深度 100mm(最小内径：30mm)

水平臂（X轴）

水平移动 165mm

突出量 25mm

水平移动方式 电动

检测器

采集器件 圆光栅

圆周采样点数 16384点

传感器类型 电感传感器

传感器量程 ±300μm

传感器分辨率 最高 0.001μm

X 向 高精度光栅传感器

Z 向 高精度光栅传感器












